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Авторами предложена классификация автоматизированных электропри-

водов, дополняющая общую классификацию, представленную в [1]. Такая клас-

сификация показана на рисунке 1. 

Весь автоматизированный электропривод можно условно разделить на 

две большие группы [1-3]: автоматизированный электропривод постоянного то-

ка и автоматизированный электропривод переменного тока. 

Первая группа электропривода предназначена для регулирования пара-

метров двигателей постоянного тока, вторая – для регулирования параметров 

двигателей переменного тока. 

Автоматизированные электроприводы постоянного и переменного тока 

широко используются при автоматизации промышленных установок и электри-

ческого транспорта.  

Преобразователи постоянного тока играют важную роль в источниках пи-

тания сварочных аппаратов, радиоэлектроники, радиотехники и т.п. В этих же 

областях появилась потребность в электроэнергии, отличающейся от промыш-

ленной по частоте, форме выходного напряжения или тока, числу фаз, возмож-

ности регулирования параметров электроэнергии. 

Из всех существующих способов управления электроприводами в на-

стоящее время лучшим считается способ управления с применением широтно-

импульсной модуляции [4].  

Для управления электроприводами постоянного тока используются ши-

ротно-импульсные преобразователи постоянного тока. Этот способ управления 

позволяет сформировать требуемое напряжение питания двигателя, добиться 

высокого быстродействия и большого диапазона регулирования угловой скоро-

сти при изменении нагрузки электропривода в широких пределах [5]. 

Для управления электроприводами переменного тока используются пре-

образователи частоты с широтно-импульсной модуляцией. Этот способ управ-

ления позволяет сформировать требуемые форму и амплитуду напряжения пи-
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тания двигателя переменного тока, добиться заданного быстродействия и ши-

рокого диапазона регулирования угловой скорости при различном характере 

нагрузки. 
 

 
 

Рисунок 1 – Классификация автоматизированных электроприводов  
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