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Аннотация. Рассматриваются особенности применения методов машинного обучения, 

которые позволяют прогнозировать наезд на пешехода, в зависимости от его поведенческих 

характеристик.  

Ключевые слова: дорожно-транспортные происшествия, наезд на пешехода, безопас-

ность дорожного движения, методы машинного обучения. 

Abstract. The features of using machine learning methods that make it possible to predict a 

collision with a pedestrian, depending on their behavioral characteristics, are considered. 

Keywords: traffic accidents, collision with a pedestrian, road safety, machine learning meth-

ods. 

 

За 2023 год количество погибших пешеходов составило 24,4% от общего 

числа погибших в дорожно-транспортных происшествиях в России [1], что сви-

детельствует о значимости незащищенных участников дорожного движения. 

Пешеходы представляют интересы  не только с точки зрения реализации мер 

по повышению безопасности дорожного движения в городах, но и разработки 

систем усовершенствованной помощи водителю, способных распознавать и 

прогнозировать критические ситуации и принимать активные меры для сниже-

ния аварийности [2]. Чтобы воспроизвести условия, связанные с наездом на 

пешеходов, можно смоделировать сценарии с использованием методов вирту-

альной реальности. Таким образом, создание прогнозной модели, которая мо-

жет оценить вероятность возникновения наезда, имеет высокое практическое 

применение в оптимизации алгоритма принятия решений в автономных транс-

портных средствах. При создании модели необходимо учитывать поведенче-

ские особенности пешеходов, рассмотрим некоторые из них.  

Поведение пешеходов определяется переменными, связанными с их 

движением относительно транспортного средства (положение, скорость, уско-

рение и траектория), а также со зрительным восприятием. Технологии отслежи-

вания движений глаз, встроенные в оборудование виртуальной реальности, 

позволяют в режиме реального времени обнаруживать объекты, на которые 

смотрит пешеход. Эта информация может быть использована для выявления 

основных источников отвлечения внимания, которые могут поставить под угро-

зу безопасность пешехода. Кроме того, зрительное восприятие влияет на оцен-

ку скорости и расстояния относительно других объектов/транспортных средств. 
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Например, восприятие расстояния сказывается на определении времени, необ-

ходимого для перехода улицы, когда автомобиль приближается к пешеходному 

переходу, поскольку пешеход оценивает расстояние до транспортного средства 

и ширину проезжей части, чтобы регулировать скорость. Кроме того, пешеходы 

склонны переоценивать время до наезда при более высоких скоростях прибли-

жающегося транспортного средства, что приводит к возникновению опасной 

дорожно-транспортной ситуации. Время реакции, скорость при переходе дороги 

зависит от возраста и пола пешехода [3]. 

Применение методов машинного обучения позволит получить новое 

представление о том, какие функции обладают наибольшей прогнозной спо-

собностью для предотвращения дорожно-транспортных происшествий, а также 

оценить поведение пешеходов, позволяя идентифицировать основные факто-

ры, объясняющие движение и реакции, с использованием комплексных методов 

сбора данных. Следовательно, с развитием технологий, ориентированных на 

безопасность, изучение характеристик движения уязвимых участников дорож-

ного движения, включая пешеходов, велосипедистов, мотоциклистов, является 

актуальным, поскольку позволяет повысить эффективность и надежность 

транспортных систем городов [4]. 
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