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Аннотация. Описана новая система управления электроприводом мостового подъемно-

го крана. Управление подъемным краном осуществляется по радиоканалу. Предложена новая 

схема электропитания электрооборудования подъемного крана. 
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Abstract. New electric drive crane control system is described. Crane control is realized by 

radio channel. New crane electric equipment electric feeder are considered. 
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Крановые установки представляют собой важное средство механизации 

и автоматизации производства и широко используются в машиностроении и 

других сферах народного хозяйства [1, 2].                                                    

В настоящее время на предприятиях нашей страны, эксплуатируются 

мостовые краны еще 60-х – 80-х годов выпуска. Их оборудование морально и 

физически устарело, особенно это касается электрооборудования (частый вы-

ход из строя релейно-контакторной аппаратуры управления, нарушение изоля-

ции силовых кабелей и проводных линий управления вследствие постоянных 

изгибов при перемещении крана, низкая точность позиционирования при пере-

мещении груза из-за удаленности крановщика от места позиционирования). У 

предприятий возникает потребность в замене или модернизации таких кранов 

для более качественного и безопасного выполнения работ.  Эффективность 

действия кранов в значительной степени зависит от качественных показателей 

установленного на нем электрооборудования [3]. Следовательно, одной из 

возможностей улучшения показателей работы крана является его модерниза-

ция путем замены отслужившего свой срок электрооборудования. Исходя из 

вышеизложенного, предлагается новая конструкция системы управления (СУ) 

краном и подачи к нему питания.  Модернизированная СУ краном на основе 

преобразователя частоты (ПЧ), асинхронного двигателя с короткозамкнутым 

ротором (АД) и блока радиоуправления (БРУ) должна обеспечить точность, на-

дежность и мобильность управления. 
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Для повышения точности и надежности работы крана была предложена 

новая схема электропитания крана (посредством троллеев), не содержащая 

гибкого подвесного кабеля, а также система управления АД на основе ПЧ с 

управлением краном по радиоканалу, обеспечивающая возможность мобильно-

го управления механизмами непосредственно с пола. Представленная схема 

была применена на мостовом подъемном кране Иркутского авиационного заво-

да и хорошо зарекомендовала себя. 

СУ краном представляет собой сочетание следующих узлов: БРУ (при-

емник, передатчик), программируемый логический контроллер (ПЛК), ПЧ и АД. 

Передача команд управления краном осуществляется с помощью БРУ. 

На тележках и мосту установлены три шкафа управления перемещением крана, 

поддерживающих между собой связь по радиоканалу, через который произво-

дится обмен данными о состоянии концевых выключателей, ПЧ и других уст-

ройств. 

Блок радиоуправления краном состоит из приемного и передающего ком-

плектов. Передающий комплект – компактный переносной пульт дистанционно-

го управления, имеющий возможность крепления на пояс оператора и осна-

щенный комплектом батарей для бесперебойной работы в течение месяца ка-

ждодневной работы. 

В описываемом варианте БРУ состоит из одного передатчика и трех при-

емников, что обеспечивает возможность принимать сигналы с пульта на тележ-

ке №1, тележке №2 и мосту крана одновременно и независимо друг от друга. 

 При такой схеме отпадает необходимость строить какие-либо проводные 

коммуникации между тележками и мостом, в результате чего образуются три 

автономно работающие системы. 

В заключение можно сделать следующий вывод: разработана модерни-

зированная схема мостового подъемного крана с частотным управлением, 

предложена система троллейной передачи электропитания «мост-тележка».  
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