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Авторами предложена классификация приближенных методов построе-

ния программ проверок, дополняющая общую классификацию, представленную 

в [1]. Такая классификация показана на рисунке 1.  
 

 

Рисунок 1 – Классификация приближенных методов построения программ про-

верок 
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К группе многошаговых методов относятся следующие: П – алгоритм 

метода последовательных предпочтений [2]; И – алгоритм инженерного метода 

[2]; Р/Т – алгоритм времявероятностного метода [1]. 

К группе энтропийных методов  относятся следующие: N – алгоритм ме-

тода половинного деления при равных весах технических состояний элементов 

p(ei) и временах их проверок t(ei) [1]; P – алгоритм метода половинного деления 

при неравных весах технических состояний элементов и равных временах их 

проверок [1]; T – алгоритм метода половинного деления при равных весах тех-

нических состояний элементов и неравных временах их проверок [2]; S – алго-

ритм метода половинного деления с учётом характеристик доступности [2]; V – 

алгоритм метода половинного деления с учётом относительной вероятности [2].  

В группе комбинированных методов интерес представляет группа на ос-

нове методов с использованием критерия минимума времени первой проверки 

t0 и различных модификаций метода половинного деления: МS – алгоритм ме-

тода поиска по критериям минимума времени первой проверки и с учётом ха-

рактеристик относительной доступности [2]; MV – алгоритм метода поиска по 

критериям минимума времени первой проверки и с учётом характеристик отно-

сительной вероятности [2]; MN – алгоритм метода поиска по критериям мини-

мума времени первой проверки и с учётом равных весов технических состояний 

элементов [2]; MP – алгоритм метода поиска по критериям минимума времени 

первой проверки, с учётом неравных весов технических состояний элементов и 

равного времени их проверок [2]; MT – алгоритм метода поиска по критериям 

минимума времени первой проверки, с учётом равных весов технических со-

стояний элементов и неравного времени их проверок [2]; MРT – алгоритм мето-

да поиска по критериям минимума времени первой проверки и с учётом время-

вероятностных характеристик технических состояний элементов p(ei)/t(ei) [2]. 
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